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Serisi

Servo-Hidrolik C;()zijmler | Yilksek Performans Suriimi

1,700 - 10,000 kN




TEKNIK VERI

MAKINE TiPi

MA1700V /520h MA2100V /770h MA2700V/1050h MA3300V/1650h
‘% Mengene Kitleme Giicl kN 1700 2100 2700 3300
% Mengene Strogu mm 430 490 540 640
D Min. Kalip Kalinhg mm 180 200 220 240
% Max. Kalip Kalinhg mm 520 550 600 650
2 Kolonlar Arasi Mesafe (HxV) mm 520x470 570x520 620%620 720x720
< itici Mesafesi mm 140 150 150 160
itici Giicli kN 34 67 67 67
A B A B A B A B
. Vida Capi mm 40 45 45 50 50 55 60 65
& Vida Boy / Cap Orani L/D 23 23 23 23 23 23 23 23
.5 Teorik Enjeksiyon Hacmi cm? 251 318 366 452 497 601 848 995
< Enjeksiyon Kapasitesi (PS) 229 289 333 411 452 547 772 906
5 8
(7>,‘ Enjeksiyon Orani (PS) g/s 229 289 289 357 357 432 515 604
.ﬁ Enjeksiyon Hizi (Max) mm/s 200 200 200 200
&  Enjeksiyon Basincl MPa 207 163 211 171 212 175 193 165
Mal Alma Orani(GPPS) g/s 28 36 32 40 45 52 68 78
Vida Devir Hizi rpm 0-320 0-320 0-300 0-300
Pompa Motor Giicl kW 35 48 52 67
S Isitma Giicl kW 14.86 19.6 24.5 33.23
T Makine Boyutlari (LxWxH) m 5.4x1.6%x2.3 5.8x1.7x2.4 6.3x1.9%2.5 7.1%2.0x2.5
2 Makine Agilig t 6.3 7.8 10.4 14.5
Mal Hazne Kapasitesi kg 50 50 50
Yag Tanki Kapasitesi | 220 275 470
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02 | 03 Daha fazla teknik ilerlemenin bir sonucu olarak degisiklik yapma hakkini sakli tutariz.



TEKNIK VERI

MAKINE TiPi MA3900V/2100h MA4800V /3200h MA5500V /4350h MAG500V /4700h
‘% Mengene Kitleme Gicil kN 3900 4800 5500 6500
% Mengene Strogu mm 700 780 850 930
D Min. Kalip Kalinhgt mm 280 320 350 380
£ Max. Kalip Kalmnlii mm 730 780 850 980
2 Kolonlar Arasi Mesafe (HxV) mm 755%755 830%830 850%850 880x880
% itici Mesafesi mm 180 200 220 240
itici Guicl kN 110 110 158 158
A B A B A B A B
Vida Capi mm 65 70 70 80 80 85 80 90
'g Vida Boy / Cap Orani L/D 23 23 23 23 23.4 22 24.8 22
E  Teork Enjeksiyon Hacmi cm? 1062 1232 1424 1860 2212 2497 2262 2863
2 Enjeksiyon Kapasitesi (PS) g 966 1121 1296 1692 2013 2272 2058 2605
.g. Enjeksiyon Orani (PS) gls 604 700 700 915 800 904 800 1013
% Enjeksiyon Hizi (Max) mm/s 200 200 175 175
E Enjeksiyon Basinci MPa 198 170 224 171 197 174 210 166
Mal Alma Orani(GPPS) g/s 78 91 98 117 92 102 97 122
Vida Devir Hizi rpm 0-280 0-250 0-230 0-220
Pompa Motor Giicl kW 74 74+30 74+30 74+35
S Isitma Giicii kW 39.9 49.2 60.8 69.6
S Makine Boyutlari (LxWxH) m 7.6%x2.0%2.7 8.3%x2.1%x2.7 9.5%x2.2%2.8 10.2x2.2x3.0
= Makine Agilig; t 16.3 22.2 27.5 32.6
Mal Hazne Kapasitesi kg 50 50 50 100
Yag Tanki Kapasitesi | 580 780 780 920
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04 | O 5 Daha fazla teknik ilerlemenin bir sonucu olarak degisiklik yapma hakkini sakli tutariz.



TEKNIK VERI

MAKINE TiPi MA7500V/5100h MA8000V/6300h MA10000V/8100h
‘% Mengene Kitleme Giicii kN 7500 8000 10000
% Mengene Strogu mm 1000 1040 1220
2D Min. Kalip Kalinlig mm 400 420 500
g Max. Kalip Kalinligj mm 1000 1000 1160
2 Kolonlar Arasi Mesafe (HxV) mm 960%x940 1000x1000 1160%1160
< tici Mesafesi mm 260 280 320
itici Giicii kN 186 186 215
A B A B A B
Vida Capi mm 90 100 90 100 100 110
‘@ Vida Boy / Cap Orani L/D 22 24 24.4 22 24,2 22
E Teorik Enjeksiyon Hacmi cm? 2863 3534 2990 3691 4006 4847
2 Enjeksiyon Kapasitesi (PS) g 2605 3216 2721 3359 3645 4410
'g. Enjeksiyon Orani (PS) gls 1113 1149 1042 1286 1179 1427
% Enjeksiyon Hizi (Max) mm/s 192 161 180 165
'uEJ‘ Enjeksiyon Basincl MPa 177 171 211 171 202 167
Mal Alma Orani(GPPS) g/s 122 151 118 146 127 153
Vida Devir Hizi rpm 0-220 0-200 0-200 0-170
Pompa Motor Giicii kw 74+52 74+67 74+74
S Isitma Giicl kW 69.6 83.2 86.05 103.25
S Makine Boyutlari (LXWxH) m 11.2x2.3x3.0 11.3x2.4%3.0 12.3%2.6%3.2
?g’ Makine Agirhgi t 36.3 41.2 51.8
Mal Hazne Kapasitesi kg 100 100 100
Yag Tanki Kapasitesi | 920 1030 1090
1465 1550 1740
1330 1330 1400
1190 1190 1260
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06 | 07 Daha fazla teknik ilerlemenin bir sonucu olarak degisiklik yapma hakkini sakli tutariz.
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